
  อุปกรณ์ หุ่นยนต์ขาอิเล็กทรอนิกส์ วิ่งตามเส้น  

                  ชุดเฟืองขับมอเตอร์ + สายไฟ (2 ตัว)                               โพโตบอร์ด (1 บอร์ด)                          ทรานซิสเตอร์ (2 ตัว)                             ตัวต้านทาน 220 โอห์ม (2 ตัว) 

         
                         ตัวต้านทาน 10 k (2 ตัว)                                                     ไดโอด (2 ตัว)                               รางถ่าน AA (1 ชุด)                                                    ถ่าน AA (4 ก้อน) 

                        สายจั้มเปอร์ ผู้-เมีย (6 เส้น)                       เซนเซอร์ Friend Robot (1 ชุด)           สนามไวนิล (1 สนาม)                                              ไขควงปากแฉก (1 ด้าม)    

                     ไขควงบล็อก 5.5 mm (1 ด้าม)                             คีมปากแหลม (1 ด้าม)                                        น๊อต 8 mm (8 ตัว)                                                 น๊อต 15 mm (7 ตัว) 

          น๊อต 20 mm (2 ตัว)                      น๊อต 25 mm (2 ตัว)                              น๊อต 30 mm (2 ตัว)                                              น๊อต 35 mm (4 ตัว) 

                          น๊อตกันคลาย (18 ตัว)                       น๊อตตัวเมีย (19 ตัว)                                    แหวน (22 ตัว)                                                     ข้อเหวี่ยง (2 ตัว)  



  อุปกรณ์ หุ่นยนต์ขาอิเล็กทรอนิกส์ วิ่งตามเส้น (ต่อ) 

        
            ข้อเหวี่ยงหกเหลี่ยม (2 ตัว)  

  โครงสร้าง หุ่นยนต์ขาอิเล็กทรอนิกส์ วิ่งตามเส้น  

      
 


